Fremdbeluftete
AC-Kompaktmotoren

Baureihe QD

vollkommen geschlossen
Schutzart IP 54

with separate ventilation
AC compact-motors

series QD

totally enclosed
protection IP 54




Allgemeine Beschreibung

OSWALD Drehstrom-Asynchron Servomotoren der
Baureihe QD stehen fur hochwertige Antriebsaufgaben
zur Verfugung. Die Motoren sind fur hohen Drehzahl-
stellbereich und hohe dynamische An- forderungen
geeignet.

Die 4-poligen QD-Motoren im Leistungsbereich von 1
KW bis 150 kW haben eine kompakte quadratische
Auldenkontur und zeichnen sich durch hohe Leistungs-
dichte beil geringem Einbauraum aus. Sie sind in den
Schutzarten IP 54 bis IP 65, sowie in allen Bauformen
(B3, BS, V1, etc.) lieferbar.

Die vollkommen geschlossenen Motoren werden stan-
dardmaldig durch einen axialen Fremdlufter uber die
Gehauseoberflache gekuhlt. Die Konstruktion mit dau-
ergeschmierten Kugellagern und stabiler Gehause-
und Lagerschildausfuhrung bringt hohe Zuverlassigkeit
beil geringem Wartungsaufwand.

Zur Drehzahlruckmeldung bzw. Rotorlageerfassung ist
der Anbau eines Inkrementalgebers bzw. eines Resol-
vers vorgesehen, somit kann eine feldorientierte Dreh-
zahlregelung mit jedem geeignetem Frequenz- umrich-
ter durchgefuhrt werden. Motoren ohne Geber sind
hervorragend bel FU-Regelung am Umrichter zu
betreiben.

Die QD-Reihe ist das Ergebnis aus jahrelanger Erfah-
rung mit frequenzgeregelten Drehstrom-Kurzschlul}-
laufermotoren unter Einbeziehung der notwendigen
Fertigunsprazision. Fur die Frequenz- regelung wurde
speziell auf Gerauschminderung, streuungsarme Aus-
legung fur hohe Beschleunigungs- und Kippmomente,
geringe Rotortragheitsmomente und hohe Maximal-
drehzahlen bei geringen Schwing-starken geachtet.

Typische Anwendungen

Die Motoren der Baureihe QD eignen sich besonders
fur Werkzeugmaschinen, Fahrzeugantriebe, Theater-
antriebe, Verpackungsmaschinen, Extruder, Textil-
maschinen, Drahtziehmaschinen, Druckmaschinen,
efc...

Ausfuhrung

Die Motoren sind nach den einschlagigen Normen und
Vorschriften ausgefuhrt.

Die Ausfuhrung entspricht den allgemeinen Bestim-
mungen der DIN EN 60034/VDE 0530 Teil 1 und somit
der harmonisierten Europanorm EN 60034-1, die auf
der bisherigen |IEC 34-1 beruht.

Die Anbaumal}e entsprechen den DIN-Normen
42672/42676 sowie DIN 42948/42677 und somit der
IEC Publikation 72. Ausgenommen sind die Abstande
der Ful3befestigungsbohrungen und die Zuordnung der
Wellenabmessungen, sowie teilweise die Zuordnung
der Flanschabmessungen zu den |IEC - Baugrolden.
Hierzu bitten wir um Beachtung der Mal}blatter.

Die Toleranzen der Wellenenden und Befestigungs-
flansche liegen innerhalb der Toleranzklasse N nach
DIN 42955. Reduzierte Toleranzen sind ausfuhrbar,
die Anbaumalde konnen den Kundenwunschen ange-
paldt werden.

General Description

OSWALD asynchronous servomotors series QD are
particularly suitable when heavy demands are required
with respect to high speed range, dynamics, running
smoothness and operational reliability.

OSWALD 4-pole QD motors in the power range from 1
KW to 150 kW have quadratic frames and are charac-
terized by a high power density with a small space
requirement. They are supplied in IP 54 to IP 65 enclo-
sures as well as in all relevant mountings (B3, BS, V1,
etc.).

The standard version of the totally enclosed motor is
cooled by an external axial blower. A high degree of
reliability and low maintenance requirements result
from the use of prelubricated bearings as well as stable
housing and bearing plates.

The attachment of an incremental encoder or a resol-
ver Is designed, allowing field oriented speed control
with a frequency converter. Motors without encoders
can also be operated excellently through the use of a
frequency converter control.

The QD series is the result of many years of experien-
ce with frequency controlled 3-phase squirrel cage
motors.

During development special attention was given to
low-noise, low-dispersion design for high acceleration
and breakdown torque, low rotor moment of inertia and
high maximum speed with minimum of vibration.

Typical Applications

The motors of the QD-series are best suited for machi-
ne tools, car drives, theatre scene drives, packaging
and textile machines, extruding and printing machines,
wire drawing mills, etc...

The motors are designed in accordance with relevant
standards and regulations.

The electrical design is in accordance with DIN EN
60034/VDE 0530 Part 1 and thus with the European
Standard EN 60034-1, basing on IEC 34-1.

The attachment dimensions comply with DIN standards
42672/42676 and DIN 42948/42677 and thus I|IEC
Publication 72. An exception to this is the distance
between the feet fastening holes and the arrangement
of the shaft dimensions as well as partially the arran-
gement of the flange dimensions to the IEC sizes.
Please refer to the specification sheets in this respect.
The tolerances of the shaft ends and the fastening
flanges are within tolerance class N according to DIN
42955. Reduced tolerances are possible, the attach-
ment dimensions can be adapted to suit customer
requirements.



Schutzart

Die vorliegende Tabelle enthalt fremdbeluftete Dreh-

strom-Asynchronmotoren der Schutzarten IP 54 bis IP
65 nach DIN EN 60034/VDE 0530-5 bzw. EN 60034-5.

Leistung

Die Leistungen der nachstehenden Tabellen gelten fur
Motoren mit Fremdlufter bei Nenndrehzahlen von 1500
min-1 und 2100 min-1.

Bis zur angegebenen Nenndrehzahl nN konnen die
Motoren beil konstantem Moment, bis zur Drehzahl nF
bel konstanter Leistung betrieben werden. Bei Dreh-
zahlen grolder nF ist die Leistung zu reduzieren.

Es sind die Leistung PN fur den Dauerbetrieb S1 und
die Leistung PS3 fur den Aussetzbetrieb S3-40%ED
mit den zugehorigen Momenten und Stromen angege-
ben.

Bei Auslegung fur Eckpunkt 2100 min-1 ergibt sich
sowohl ein hoheres Leistungsplateau als auch ein zu
hohen Drehzahlen hin gedehnter Drehzahlbereich.
Dies erfordert naturlich auch eine entsprechende An-
hebung der Umrichterleistung.

Auf Wunsch konnen andere, von 1500 min-1 bzw.
2100 min-1 abweichende Eckdrehzahlen und damit
andere Drehzahlbereiche angeboten werden. Auch
von 400 Volt abweichende Spannungen sind moglich.

The table at hand contains externally ventilated, 3-
phase, asynchronous motors with IP 54 to IP 65 enclo-
sures according to DIN EN 60034/VDE 0530-5 and EN
60 034-5.

The power ratings in the adjacent tables are valid for
motors with external blowers at a nominal speed of
1500 rpm and 2100 rpm.

The motors can be controlled up to the specified nomi-
nal speed nN at a constant torque and up to the speed
nF at constant power. The power is reduced at speeds
above nF.

Rating PN is specified for continuous operation S1 and
rating PS3 for intermittent operation S3-40% with the
corresponding torques and currents.

In case of a design for a nominal speed of 2100 rpm,
there is both a higher power plateau as well as a higher
speed in the extended speed range. This, of course,
calls for a corresponding rise in the converter power.

If desired, other transition speeds, instead of 1500 rpm
or 2100 rom and other speed ranges can be offered.
Voltage deviating from AC 400 V s also possible.

Die Fremdbeluftung sorgt im gesamten Drehzahlbe-
reich fur eine gleichmaldige Oberflachenkuhlung. Diese
Kuhlung kann auch durch ein anderes externes Kuhl-
system erfolgen. Die Kuhllufttemperatur darf 40°C nicht
uberschreiten, die max. Aufstellungshohe ist 1000 m
uber NN. Sollte die gleichmaldige Luftkuhlung durch
einen Fremdlufter nicht moglich oder behindert sein, so
Ist eine Reduzierung der Leistungswerte erforderlich.
Dies trifft insbesondere fur die selbstgekuhlte Ausfuh-
rung zu, siehe hierzu nachfolgende Umrechnungsliste
fur unbeluftete Motoren.

Die Kuhlluftrichtung ist ublicherweise blasend von der
B-Seite zur A-Seite, saugende Beluftung ist auf
Wunsch moglich.

Der ubliche Fremdlufter ist ein Axiallufter, mit Ruck-
sicht auf besondere Einbaubedingungen sind auch
Ausfuhrungen mit seitlichem Radialfremdlufter moglich.

Gerauschstarke

Cooling

The external ventilation system provides for effective
cooling over the entire speed range. This cooling can
also be provided by another external cooling system.
The cooling air temperature must not exceed 40°C, the
max. set-up altitude is 1000 m above sea level. If ef-
fective cooling with an external ventilation system is
not possible or is obstructed, the power should be
reduced. This especially applies to the self-cooled
version. Please refer to the following conversion list for
non-ventilated motors.

The standard flow direction is from the B side to the A
side.

An axial blower is generally used. Alternatively external
radial blowers at one side are also available.

Noise Level

Die zulassigen Gerauschstarken nach DIN EN 60034-9
- als Mittelwerte im Abstand von 1m um die Maschine
gemessen - werden von den QD-Motoren in dieser
Liste erheblich unterschritten.

Ausfuhrliche Melprotokolle konnen auf Anfrage mit-
geliefert werden.

The noise level of the QD motors in this list is signifi-
cantly below the levels allowed by EN 60034-9, a mean
value at a distance of 1 m from the machine.

If necessary, detailed measuring reports can be furnis-
hed.



Umrechnungsliste fur

Conversions List for

unbeluftete Motoren

BaugroRe S1 S2 - 20 min
Eckpunkt
50 Hz | 70 Hz
07 bis 11 0.4 1.2 1.15
13 bis 16 0.4 1.4 1.5
18 bis 22 0.4 1.5 1.4

Faktor bezuglich Leistungen aus Tabelle Motoren mit
Fremdbeluftung

Z.B. Psqunbeliiftet. = 94 X Ps1fremdbeliftet.

non-ventilated motors

S2 - 20 min
Rated frequency

Size S1

50 Hz ‘ 70 Hz

07 to 11 0.4 1.2 1.15
13 to 16 0.4 1.4 1.5
18 to 22 0.4 1.5 1.4

Factor with regard to power ratings from table on mo-
tors with external ventilation

€.g. I:>S1unventilated. = 0.4 x I:>S1externally ventilated.

Insulation Class

Isolationsklasse

Die Leistung und damit die Erwarmung der Motoren ist
nach Isolationsklasse F entsprechend DIN EN 60034 /
VDE 0530 ausgelegt (Wicklungsubertemperatur 105
K).

Zur Temperaturuberwachung der Wicklung sind stan-
dardmaldig Kaltleiter (PTC) eingebaut, andere Thermo-
fuhler (Thermokontakte, Heildleiter) konnen vereinbart
werden.

Die Wicklungsisolation ist qualitativ hochwertig ausge-
fuhrt, um einer Gefahrdung durch steile Spannungs-
flanken aufgrund moderner Transistorendstufen vorzu-
beugen.

Schwinggute

Der an den vorgeschriebenen Meldstellen ermittelte
groldte Effektivwert der Schwinggeschwindigkeit kenn-
zeichnet die Schwingstarke der Maschine (nach DIN
EN 60034/VDE 0530-14, EN 60034-14). Demgemal}
wird zwischen drel Schwingstarkestufen unterschieden.
Die QD-Motoren werden mindestens in der Schwing-
starkestufe R (reduziert) geliefert. Die Schwingstarke-
stufen S und gegenuber den DIN-Vorschriften um
zusatzliche Bereiche erweiterte Stufen konnen auf
Kundenwunsch realisiert werden.

Die Auswuchtung wird nach DIN ISO 8821 mit halber
Paldfeder durchgefuhrt. Diese Auswuchtungsart ist
gegenuber der bisherigen Regelung (ganze Paldfeder)
vor allem im Hinblick auf hohe Drehzahlen technisch
vorteilhaft. Verbundteile wie Kupplungen oder Zahnra-
der mussen entsprechend der Norm ebenfalls mit
'halber Paldfeder’ ausgewuchtet werden. Die obige
Norm stellt eine Harmonisierung mit anderen nationa-
len und internationalen Normen dar. Abweichungen
hiervon bedurfen der ausdrucklichen Vereinbarung.

The power and thus the heating of the motors is de-
signed according to insulation class F corresponding to
DIN EN 60034 / VDE 0530 (temperature rise 105 K).
Temperature sensors (PTC) are employed as a stan-
dard for monitoring temperature, other thermal con-
tacts (NTC or switch-contact) can be arranged.

The windings have a high quality insulation system to
withstand the spikes and high dV/dt of IGBT wave-
forms

Vibration Levels

The largest effective value of the oscillation speed
determined at the specified measuring points characte-
rizes the vibration level of the machine (according to
DIN EN 60034/VDE 0530-14, EN60034-14). Classifica-
tion iIs made In three vibrational severity levels accor-
dingly.

The QD motors are supplied in minimum vibrational
severity class R (reduced). Vibrational severity class S
and stages extended by additional ranges in accordan-
ce with the DIN EN standards can also be realized to
the customer requirements.

Balancing

Balancing is performed with a half featherkey in accor-
dance with DIN ISO 8821. This type of balancing is a
technical advantage to the previous method (whole
featherkey), primarily with regard to high speed.
Composite parts, such as couplings or cogs must also
be balanced with "half key", according to the standard.
The above standard is a harmonisation of various
national and international standards. Exceptions requi-
re an explicit agreement.



Lagerunc

Normalerweise sind die Motoren der QD-Reihe mit
Rillenkugellagern ausgerustet. Die Lager sind fur eine
Lebensdauer von mindestens 20.000 h dimensioniert,
zulassige Belastungswerte konnen auf Anfrage ange-
geben werden. Bel hoher Radialbelastung sind Zylin-
derrollenlager oder Doppellager einzubauen. Um hohe-
re Schwingguten oder einen erweiterten Drehzahlbe-
reich zu erhalten, konnen Genauigkeits-Spindellager
eingesetzt werden.

Anbauten -Tachos - Bremsen

Entsprechend den Kundenwunschen konnen zahilrel-
che Anbauten, wie Inkrementalgeber, Resolver etc.,
sowie Bremsen angeboten werden. Ublicherweise
werden die benotigten Drehzahl- oder Lagegeber vom
Kunden gemal} der geforderten Antriebsaufgabe und
angepaldt an den Regelkreis vorgeschrieben. Stan-
dardgeber konnen von uns vorgegeben werden.

Der Anbau von Haltebremsen (Einscheibenbremsen)
oder Lamellenbremsen kann den Kundenwunschen
angepaldt werden. Normalerweise erfolgt der Anbau
aulderhalb des Motors an der B-Seite. Er kann aber
auch innerhalb oder an der A-Seite vorgesehen wer-
den. Haltebremsen konnen als Arbeitsstrom- oder
Ruhestrombremsen (z.B. Permanentmagnetbremsen)
angeboten werden.

Klemmkasten - Anschlusse

Die Lage des Klemmkastens und die Kabelausfuh-
rungen konnen weitgehend den Kundenwunschen an-
gepaldt werden. Als Normalausfuhrung gilt: Klemmka-
sten oben, mit PG-Verschraubungen nach rechts.
Mogliche Varianten sind u.a. Klemmkasten rechts oder
links. Die Klemmkasten konnen im Hinblick auf die
Kabelausfuhrungen gedreht werden. Statt mit Klemm-
kasten ist die Variante mit einfachen Kabelausfuhrun-
gen oder mit Motorstecker moglich.

Der Inkrementalgeber- bzw. Resolveranschiluld erfolgt
standardmaldig uber einen 12-poligen Stecker.

Qualitatssicherunqg - Service

Ein effektives Qualitatskontroll- und -sicherungssystem
iIst bei OSWALD seit Jahren die Basis fur hochste
Qualitatsanspruche und wurde 1996 erstmals nach
den Richtlinien der DIN EN I1SO 9001 gepruft und zerti-
fiziert.

Fur Montagen, Inbetriebonahmen und Wartungs-
arbeiten steht qualifiziertes Personal fur Servicefalle
kurzfristig zur Verfugung.

Ersatzteilbestellungen konnen in der Regel noch am
gleichen Tage ausgeliefert werden, so dal} auch bel
einem Maschinenstilistand unmittelbar geholfen wer-
den kann.

The motors of the QD series are usually equipped with
deep groove ball bearings. The bearings are designed
for a lifetime of at least 20,000 hours. Admissible load
values can be specified upon request. Cylindrical roller
bearings or double bearings should be installed at high
radial loads. Precision spindle bearings can be used to
obtain higher vibration qualities or an extended speed
range.

Attachments - Tachometers - Brakes

Numerous attachments, such as an incremental enco-
der, resolver, etc., as well as brakes can be offered to
suit customer requirements. The required encoder Is
usually specified by the customer in accordance with
the drive requirements and is adapted to the control
circuit. We can specify standard encoders.

Motor brakes (single disc brakes) or flap brakes can be
adapted to suit customer wishes. As a rule, they are
attached outside of the motor on the B side. They can
also be attached inside or on the A side. Brakes can
also be offered as operating current or resting current
brakes (i.e. permanent magnet brakes).

Terminal Box - Connections

The position of the terminal box and the cabling can,
for the most part, be adapted to customer require-
ments. The normal version is when the terminal box Is
on the top with PG bolts to the right. Possible variants
are, e.g. terminal box right or left. The terminal box can
be turned to take the cabling into account. Instead of a
terminal box a variant with simple cabling or plug con-
nectors is possible.

The connection of the incremental encoder or resolver
In standard is led to a 12-pole connector.

Quality Assurance - Service

An extensive quality control and assurance program
has been the basis for the most stringent demands and
had been reworked according to the guidelines in DIN
EN ISO 9001. The certification was gained first-time in
1996.

Qualified service personnel are available for fitting,
commissioning and maintenance work. They can even
be on site on short notice in case of servicing emer-
gencies.

Spare parts orders can generally be shipped the same
day they are ordered to provide direct assistance in
case of machine malfunktion.



Technische Daten Baureihe QD

Power - Torque

Leistung - Moment

Technical Data Series QD

Leistungs- und Drehmomentdiagramm Power and torque characteristics

|
Momentenstellbereich
Torge setting range

Feldschwachbereich  Field weakening range

Leistung Power S3

Moment Torque
N P S —

Eckpunkt 50 Hz - 1500 min™ - 3 x 400 V

Typ
fype

QD 11.1
QD 11.2
QD 11.3
QD 11.4
QD 13.2
QD 13.3
QD 16.2
QD 16.3
QD 18.2
QD 18.3
QD 20.2
QD 20.3
QD 22.2

P
(kW)

14
9,9
12,5
15
16
22
31
38
52
64
70
/8
94

n

(min '1)

1450
1455
1455
14355
1470
1470
1470
1470
1470
1470
1480
1480
1485

Eckpunkt 70 Hz - 2100 min™ - 3 x 400 V

Typ

fype

QD 11.1
QD 11.2
QD 11.3
QD 11.4
QD 13.2
QD 13.3
QD 16.2
QD 16.3
QD 18.2
QD 18.3
QD 20.2
QD 20.3
QD 22.2

Andere Spannungen und Drehzahlen auf Anfrage. Hohere
Maximaldrehzahlen durch angepaldte Konstruktion moglich.
Maximalrehzahlen bei verstarkter Lagerung 10% niedriger.

P
(kW)

9
12
16
19
21
29
40
49
67
83
91
100
120

n

(min '1)

2050
2055
2055
2055
2065
2070
2065
2065
2070
2065
2075
2080
2080

Leistung Power S1
Py b=
N :
N : .
S : :
~ — : :
N :
C N -
S R S
nn NE(s3) Ng Nmax
Drehzahl Speed >
Nominal rating 50 Hz - 1500 rom -3 x 400 V
| M COS ¢ M Ps3.40% ls3 NFs3 NF Nmax J
(A)  (Nm) (%) (kW) (A (min”) (min”) (min”") (kam®)
15 46 0,78 89 11 26 4000 6000 9000 0,023
20 62 0,79 90 15 34 4000 6000 8000 0,031
27 82 0,79 90 20 46 4000 6000 7500 0,038
31 08 0,81 90 24 53 4000 6000 7000 0,046
33 104 0,81 92 25 56 4000 6000 8000 0,073
45 143 0,81 92 35 78 4000 6000 7500 0,095
62 201 0,82 93 50 109 4000 6000 6500 0,183
74 247 0,84 93 61 130 4000 6000 6000 0,231
96 338 0,88 94 83 167 4000 5800 5800 0,369
115 416 0,90 94 102 201 4000 5500 5500 0,459
127 452 0,88 95 112 230 4000 5000 5000 0,597
142 503 0,88 95 125 257 4000 5000 5000 0,662
169 604 0,89 95 150 305 4000 4500 4500 1,053
Nominal rating 70 Hz - 2100 rpm -3 x 400 V
| M COS ¢ N Ps3.40% ls3 NEs3 Ne Nmax J
(A) (Nm) (%) (kW) (A) (min)  (min")  (min")  (kgm?)
19 42 0,80 91 14,5 32 5500 8000 9000 0,023
25 56 0,8 91 19,5 43 5500 8000 8000 0,031
33 74 0,8 92 26 57 5500 8000 7500 0,038
38 88 0,82 92 30 65 5500 8000 7000 0,046
41 97 0,83 93 33,5 72 5500 8000 8000 0,073
58 134 0,82 93 46 101 5500 7500 7500 0,095
76 185 0,85 94 64 134 5500 6500 6500 0,183
91 227 0,87 94 78 159 5500 6000 6000 0,231
120 309 0,90 94 107 211 5500 5800 5800 0,369
146 384 0,92 94 132 255 5500 5500 5500 0,459
160 419 0,91 95 145 288 5000 5000 5000 0,597
176 459 0,91 95 160 318 5000 5000 5000 0,662
209 551 0,91 06 190 373 4500 4500 4500 1,053

Other voltage and speed on request.
Higher maximum speeds with adapted developments on request
Maximum speed 10% less at motors with roller bearings.

Gew.

(k9)

66
75
33
92
126
144
203
232
310
350
425
450
570

Gew.

(kg)
66
75
83
92
126
144
203
232
310
350
425

450
570
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Typ

type

QD 11.1
QD 11.2
QD 11.3
QD 11.4
QD 13.2
QD 13.3
QD 16.2
QD 16.3
QD 18.2
QD 18.3
QD 20.2
QD 20.3
QD 22.2

1) FH= Hohlwellenimpulsgeber bzw. Resolver, FK= Kupplungsgeber
2) Lufterklemmenkasten bei QD 22.. oben
3)

MafBbild Reihe QD

|
|=El

Fremdlufter

ventilator
S2 D200

A2 D240
A2 D250
A2 D250
A4 D350
FC 040-4

Bauform mounting

A B
180
190 230
280
330
216 205
295
254 254
344
279 430
540
318 532
356 670

112

132
108 160
180
133 200

149

MaRe in mm Anderungen vorbehalten

225

X1

180

240

532
622
710
820
780

3800

12

12

14

15

19

21

B3
AB

214

256

314

342

382

434

bei B35 Anbau ragt der Anschluldflansch uber die Fulde hinaus
4) 8 Befestigungsbohrungen ab einschl. Baugr. QD 22..

Klemmenkastenlage links bzw. rechts moglich
Wellenenden und Palifedern nach DIN 748 und DIN 6885

Flansch- und AnschluBmalde in Sonderausfuhrung auf Anfrage

38

42
95
60
70
75

BB

270
320
370
420
335
425
350
440
599
709
664
664
670

DZ

M12

M16
M20
M20
M20
M20

HA

10

13

15

17

19

21

Dimensions Series QD

80

110
110
140
140
140

M

265

300

350

350

400

400

GA

41.3

45
59
64
74.5
79.5

230

250

300

300

350

350

450

All dimensions in mm  Subject to change without notice

S3
Xx1.5

2xXM32

2XM32
2xM40
2xXM50
2xXM50
2xXM63

2XM63

Bauform mounting
N

S
300 13
334 18
390 18
400 18
450 19
199

s4

Xx1.5

M16

M16

M16
M16
M16

M16
M16

B5

S

S

S

AC

228

260
310
350
390
442

LA

15

15

20

20

22

25

LK

45

45
45
45
45

AD

187

220
245
265
280

320

45 % 355

Q

246

260

310

320

380

434

1) FH= Hollow-shaft incremental encoder or resolver, FK= coupling encoder

2) Fan- terminal box at type QD 22.. on top

3) Flange projekts above the feed in B35-mounting

4) at incl. framesize QD 22..: 8 flange holes

Terminal box left or right on request
Shaft end and featherkey according to DIN 748 and DIN 6885

Special flange- and adaptional dimensions on request

KX

145

186
186
200
200
252

274

160

165

165

185

265

240

KY

130

171
171
200
200
252

274

240

245

245

265

345

320



Typenbezeichnung

QD18. 1 FB
Drehstromasynchronmotor _I
Baureihe QD
Schutzart IP 54.. IP 65

Baugrolde nach IEC Norm
Achshohe 180

Bezeichnung fur Bauvolumen

Anbauten
FremdIufter etc.

Type Designation

QD 18. 1 FB

AC motor __I

QD series
Enclosure IP 54.. IP 65

Size according to IEC standard
(axis height 180)

Designation for unit size

Attachments
(external blower, etc)

Unser weiteres Programm

Neben den in der vorliegenden Tabelle aufgefuhrten Dreh-
strommotoren der Baureihe QD gehoren zu unserem Pro-
gramm die Drehstrommotorenreihe FQD mit flussigkeitsge-
kuhlten Motoren in Schutzart IP 54 bis IP 65 und die Dreh-
strommotorenreine QDI mit Radialfremdbeluftung in
Schutzart IP 23, weiterhin eine Gleichstrommotorenreihe in
vollkommen geschlossener Ausfuhrung der Schutzarten IP
44 bis IP 55 mit Rippengehause, eigen- und fremdbeluftet,
sowie die kompakte 5G Gleichstrommotorenreihe der
Schutzart IP 23 (Leistungsbereich 1 kW bis 200 kW) in
innen- und fremdbelufteter Ausfuhrung.

Zu unserem Produktionsprogramm gehoren auch hochdy-
namische Permanentmagnet-Servomotoren, sowie AC-
Direkt- Linearantriebe, Generatoren und rotierende Umfor-
mersatze.

Auf Grund unseres breitgefacherten Programms haben Sie
die Moglichkeit |hre Antriebsprobleme mit OSWALD-
Motoren optimal zu losen.

Our Additional Program

Apart from the AC-motor series QD, specified in the table
at hand, our range contains the water-cooled AC-motor
series FQD, enclosure IP 54 or IP 65, and the AC-series
QDI with external ventilation, enclosure IP 23. Furthermore
we supply completely enclosed DC motors, IP 44 to IP 55
protection, with ribbed housings and self- and external
ventilation. Our program is completed by the compact 5G
DC-series in IP 23 enclosure (power range 1 kW to 200
kW) with internal ventilation.

We also produce highly dynamical permanent magnet
servomotors as well as AC direct linear drives and motor -
generator converters.

You can perfectly solve your specific drive problems with
OSWALD motors thanks to our wide range program.

OSWALD

Elektromotoren GmbH

Tel.: +49 (0) 9371/ 9719-0
Fax: +49 (0) 9371 / 9719-50

Benzstralde 12

D-63897 Miltenberg

e-Mail: oswald@oswald.de

Internet: www.oswald.de



